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DAS UNTERNEHMEN CYCLOMEDIA  

 

 

Erstes Mobile Mapping-Fahrzeug von CycloMedia (1988) 

• Marktführer bei groß- 

 räumigen, systematischen 

 Abbildungen der Umgebung 

• 360° Panoramabilder,  

 Cycloramas 

• patentierte Eigenentwicklung 

• Mobile Mapping seit 1980 

• 39 Systeme (Fahrzeuge) &    
3 Boote/Schiffe im Einsatz 

 

Vorführender
Präsentationsnotizen
CycloMedia ist Marktführer bei großräumigen und systematischen Abbildungen der Umgebung auf Grundlage von Cycloramas (360°-Panoramabilder). Schon seit 30 Jahren entwickelt CycloMedia im eigenen Haus einmalige, patentierte Aufnahme- und Verarbeitungstechniken.
Mobile Mapping ist der Prozess zur Erfassung raumbezogener Daten von einer mobilen Trägerplattform. ��Diese mobilen Trägerplattform ermöglichen mit einer Kombination aus Positionierungs-Sensorik (GNSS, Inertialnavigationssystem INS, DMI) und Mess-Sensorik (Laserscanner, Bildsensoren unter anderem für 360° Panoramabilder, Stereobilder, Videos, Thermal- und Multispektralaufnahmen) eine sehr leistungsfähige 3D-Datenerfassung. �Das Resultat des Mobile Mapping sind GIS-Daten oder digitalen Karten sowie georeferenzierte Bilder und Videos.

Citroen CX

https://www.youtube.com/watch?v=exf17fT2iy0&feature=youtu.be


GLOBESPOTTER UND CYCLORAMAS 



CYCLORAMAS & AQUARAMAS 



AQUARAMA 
 360° Panoramabilder 
 Hohe Auflösung  
 Georeferenziert 

Vorführender
Präsentationsnotizen
Reliable & objective image material
360 image captured, presented as normal undistorted image
Visual area: horizontal (HFOV) 360°, vertical (VFOV) 180° (except for covered area of recording vehicle).
High resolution = view details in images & identify objects far away from recording location
Location accurate = measurement accuracy & good fitting overlays



 

AQUARAMA 
 Gewässer-/Uferaufnahmen 

 Inspektionen 
 Uferlinien-Kontrolle 
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AQUARAMA Auflösung 
 Standard 11 MPx (4.800 x 2.400 pixel) 
 Pixel size: 0,075 ° 

Vorführender
Präsentationsnotizen
Standard resolution :	4.800 x 2.400 pixels (11 MPx)
Standard pixel size:	0,075° (one pixel = 1,3 cm at 10 meter from recording location) 



Bildqualität 
 Parallax-frei 
 Sichtbarkeit auch in Schattenzonen 
 Kein Sonnenlicht-Effekt  

Vorführender
Präsentationsnotizen
Parallax free image recorded by patented multi-camera recording. Ensures more exact and reliable measurements.
Individual images are processed to create a correct 360-panoramic images to ensure correct levelled and seamless internal geometry images.





Genauigkeit/Daten 
 Durchschn. Abweichung 10 cm 
 Punkt-/Linien-/Flächenmessungen 
 Datenimport/-Export 
 GIS-Integrationen! 

Vorführender
Präsentationsnotizen
Accuracy of recordings
Location (absolute XYZ): average standard deviation of 10 cm
Orientation (heading): average standard deviation of 0,1°
except in long tunnels, under trees/foliage, in urban canyons
Measurement accuracy
Point (absolute XYZ): average standard deviation of 10 cm
Distance (height, length, width): �relative standard deviation of 1 cm




Historische Daten 
• Sehen und vergleichen 



AQUARAMA AUFNAHMEPRINZIP 

Die Panorambilder 
werden von einem 
Aufnahmepunkt 
geometrisch korrekt 
erzeugt.  



AQUARAMA QUELLBILD 
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Vielen Dank für Ihre Aufmerksamkeit! 
 
Mark Wesenberg  
Mwesenberg@cyclomedia.com  
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