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About EOMAP

Filling data gaps

o EOMAP Grindung 2006 (Seefeld), EOMAP Australia (2013), EOMAP US (2017).
o Weltweiter Dienstleister fur Behdrden, Industrie und Verbande

o Starker Fokus im Bereich maritimer, aquatischer und Kisten relevanter
Fragestellungen

o Starker Bezug zur angewandten Forschung zur kontinuierlichen Verbesserung
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EOMAP’s physics based m

ethod

Schema of the light signal measured

EOMAP’s mathematical translation of the

by optical satellites system
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Water column depth
Seafloor reflectance

pixel = f(atm., adjacency, water surface, aborbers and backscatterers of the water
column, seafloor, water depth, seastate, sun and sensor geometry, SNR ratio)

Image courtesy of the Centre for Spatial Environmental Research, University of Queensland)



Satellite Derived Bathymetry

Mtwarba region, Tanzania

pixel = f(atm., adjacency, water surface, aborbers and backscatterers of the water
column, seafloor, water depth, seastate, sun and sensor geometry, SNR ratio)
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Seafloor reflectance

drapped over Satellite Derived Bathymetry

pixel = f(atm., adjacency, water surface, aborbers and backscatterers of the water
column, seafloor, water depth, seastate, sun and sensor geometry, SNR ratio)




Seafloor habitat classification

drapped over Satellite Derived Bathymetry

Object based classification considering texture, shape and spectra of seafloor reflectance
in addition to seabed morphology.
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Wie funktioniert die Dienstleistung?




Schritte eines Projektes

1. Machbarkeitsanalyse (-> Max. Tiefe, Abdeckungung und
Datenaktuallitat)

2. Datenbearbeitung (-> bathymetric grid)

Nachbearbeitung (-> QA&QC checked grid)

4. Validierung und Lieferung
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Schritt 1:
Machbarkeitsanalyse







Analyse von ‘besten’ Satellitendaten
Bsp. Mittelmeer




Digitalisierung der Abdeckung der Satellitenauswertung
Bsp. Mittelmeer




Abschatzung der max. Tiefe und Abdeckung

Bsp. Mittelmeer




Pellworm

auf Basis von Sentinel 2 Daten, 10m horizontaler Auflésung vom Sept 2016

Bereich der maximalen Abdeckung der Wassertiefendaten aus optischen Satellitendaten
'optisch flache Bereich'
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Kartierbare Flache
mit ,Satelliten-
Bathymetry“
Ca. -6 - -8m LAT

71427 Pellworm, Anleger is a Secondary Non-Hamonic port
The tide type 1s Semi-Diumal.

HAT  46m
MHWS 40m
MHWN 36m
MLWN  10m
MLWS  04m
LAT D1m

Predicted heights are in metres above Chart Datum

0 2i5 5 10 km Aufnahmedatum Satellitenbild 2016-09-15 10:40 UTC




Schritt 2: Prozessierung
Schritt 3: Nachberarbeitung




SH NordseekUste: Satellite Derived Bathymetry

Dt. Surveydaten (akustisch und Lidar) Satellite Derived Bathymetry (10m grid)




Schritt 4: Validierung
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SH Nordseekuste: Transekt 2
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SH NordseekUlste: Transekt 3
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SH NordseekUlste: Transekt 1
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Fehmarn
auf Basis von Sentinel 2 Daten, 10m horizontaler Aufldsung

Bereich der maximalen Abdeckung der Wassertiefendaten aus optischen Satellitendaten
'optisch flache Bereich'

Kartierbare Flache: circa 400 sq km Aufnahmedatum Satellitenbild 2016-05-05




Satellite Derived Bathymetry, Poel

auf Basis von Sentinel 2 Daten, 10m horizontaler Aufldsung

Standard Deviation SDB: 3,245m
Standard Deviation {1SM: 3.373m
Standard Error: 0.008m

Mean Error: 0.009m

R-Squared: 0.886

— Regression Line
-~ 1:1 Line
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Seegrundklassifizierung, Poel

auf Basis von Sentinel 2 Daten, 10m horizontaler Auflésung

,Unterwasserklassifikation”

Seegras

Optisch tiefes Wasser
Land




Aqguatic vegetation species monitoring

Florida State US

_Uberwasserklassifikation”. Relevant fiir Nordsee zu Ebbezeiten

Bulruzh
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Submersed aguatic vegetation
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Aqguatic vegetation species monitoring

Florida State US

_Uberwasserklassifikation”. Relevant fiir Nordsee zu
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Bulrush Submersed aquatic vegetation
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Lakes (Open Water) I Upland
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Seegrundklassifizierung, Poel

auf Basis von Sentinel 2 Daten, 10m horizontaler Aufldsung

Nordsee Ostsee
Maximale kartierbare Tiefe [LAT] 6-9m 8-11m
Bester Zeitpunkt: Kartierung Bathymetrie Flut, April bis Sept. April bis September
Bester Zeitpunkt: Kartierung Seegrundes Ebbe, April bis Sept. April bis September
Wiederholrate der Kartierung basierend 2-5x jahrlich 4-10x jahrlich

auf Sentinel-2 und BerUcksichtigung von | (theoretisch alle 3-5 Tage) | (theoretisch alle 3-5 Tage)
Wolkenbedeckung, etc

Wiederholrate der Kartierung basierend Theoretisch alle 1-3 Theoretisch alle 1-3
auf kommerziellen Satellitendaten Tage Tage







Workshop zum Thema: Integration von

Fernerkundungsdiensten fur die maritime Wir

Satellitengestitzte Dienste fur die Maritime Wirtschaft

Maritime Industrie trifft Space
MARSAT Workshop

21 Sept 2017

Empire Riverside Hotel
Bernhard-Nocht-Strale 97
Konferenzraum 2B
20359 Hamburg
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21 Sep
HAMBUREGR 201 7

Anmeldungen bitte per E-Mail an
MarsatWorkshop@eomap.de

ISL ' TRENZIC EOMARP



W Workshop zum Thema: Satellite Derived Bathymetry (optical,

Bate Piatform SAR, altimeter), Crowd Sourcing and Hydro Mode

Different SDB methods, innovations and hydro modelling and Crowd
Sourcing activities to offer SDB through a webportal which includes ‘off-
the shelf data” and services of SDB products

Industries Events Project ~

« Search for a location using Longitude/Latitude, Port name or what3words
= Define your area of interest using the map drawing tools or upload a shape file (coming soon)
* Click Proceed to refine your requirements further

This project has received funding from the European Union's Horizon 2020 research and innovation programme
under grant agreement No 687323.
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Vielen Dank!

W\\fvw eomap com | Knut Hartmann hartmann@eomap.de
Aoy AN

Toilet ('E\

' 7 w # Toilets =
e Bue m .1 cn w
‘é - ‘Mf;T}!'}; ".% | : 'I 5%: R -1
¢ f 1 A et
1H ™ o ¢




