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Projektpartner und Finanzierung

Kosten 1.6 Mio. Euro

v

aves Projektleitung

navXperience

Die anderen Projektpartner

ﬂs DLR ::X‘llllll:zeon

Projektorganisation und Finanzierung
Bundesministerium

% fur Wirtschaft
und Energie
Projektrager Jilich
Forschungszentrum Jilich
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Motivation und Rollen '
3 Antennen GNSS System

e navXperience hat die Hardware zum 3
Antennensystem entwickelt

e TU Berlin berechnet daraus die Bewegungen und
Beschleunigungen Wofdur:

A. Hochgenaues GNSS System fur
Vermessungsschiffe

B. Berechnung der Beschleunigung an jedem punkt
eines Passagierschiffes

C. Messung der Belastung eines Containerschiffes
uber die Lebenszeit

D. Berechnung einer horizontalen Landeplattform
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Punktnummer

Xinm

Yinm

Zinm

GNSS - Antenne 4.358 -1.099 22.100
Facherlot Mitte 3.028 -1.921 -4.129
NavXperience port 12.980 -3.287 11.976
NavXperience starboard 12.892 3.645 11.945
Sidescan Stempel 4.554 -1.000 -4.077
Kongsberg Combi

Arbeitsdeck starboard -23.888 5.038 3.015

Arbeitsdeck port -23.902 -5.001 3.052

Arbeitsdeck work -18.083 5.493 3.011
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Basle Express
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Ergebnisse

e navXperience synchronisierte 3 OSR (open source
receiver) auf einem Motherboard und bekommt
dadurch eine hohere Genauigkeit fur die relative
Positionen

« Die Genauigkeit der Positionen und der
Bewegungen war genauer als bei Projektantrag
erhofft.

e Der nachste und letzte Schritt im Projekt ist der
Vergleich zwischen IMU und unser 3 Antennen
GNSS.
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Im Nordostsee Kanal

Rollen

navXweb Interface 2.0 Information - Settings ~ Components - te logout

OSRP baseline

ANT1 0.344 -0.244 -0.222 - Speed(Knm/h) -0.08,17.16,-0.16 (Kn) -0.04,9.26,-0.09
ANT2 1.213 -3.620 -12.928 - roll: -1.011°-- -2.143,8.648,-10.116
ANTS3 -1.353 -9.512 -10.311 - pitch: -1.550°— 4.796,8.627,-10.060

Roill
-0.95°

m— \Mwﬂﬂ“h W""W

Delia: Roll 0.04° (-1.029° : -0.989°) Heading: 218.96
GPS-Time of Rawdata: 11:17:29 26.10.2017

Maldstab 0.05°
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Im Nordostsee Kanal

Stampfen

navXweb Interface 2.0 Information « Settings ~ Components te logout

OSRP baseline

ANT1 0.344 -0.244 -0.222 - Speed(Km/h) -0.08,17.16,-0.16 (Kn) -0.04,9.26,-0.09
ANT2 1.213 -3.620 -12.928 - roll: -1.011°-- -2.143,8.648,-10.116
ANT3 -1.353 -9.512 -10.311 - pitch: -1.550°— 4.796,8.627,-10.060

=1.5°

=1.7*

Delta: Pitch 0.195° (-1.65° : -1.455°) Heading: 218.96
GPS-Time of Rawdata: 11:17:29 26.10.2017

Mal3stab 0.1°
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DLR Hardware

Immarsat Antenne
zur Kommunikation

DLR Antenne

maritime

©2017 DLR
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Ergebnisse der DLR

» Die DLR hat eine Menge Storungen empfangen
» Fast alle waren aber nur von kurzer Zeit

» Es gab eine starke Storung, die aber keinen Einfluss die
GNSS Messungen vom Schiff, Raytheon Anschutz und
navXperience hatten
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Anschutz

Motivation und Rolle von
Raytheon Anschutz

» Die Integration auf der Schiffsbrucke

» Kombination des neuen Gyro 30 MF den Systemen von
der DLR und navXperience

» Test der Systeme an Bord der Basle Express
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Testequipment Anschutz
auf der Basle Express
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Vielen Dank fur die
Aufmerksamkeit

Dipl.-Ing. Dirk Kowalewski
navXperience GmbH

Querweg 20

13591 Berlin
Dirk.Kowalewski@navxperience.com




